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Рис. 1

1 Особенности конструкции

Частичное и полное выдвижение направляющих различных типов

Особенности конструкции

В семейство телескопических направляющих «Hegra Rail» входят 

изделия пяти категорий: частичного, полного выдвижения и 

сверхвыдвижения; высокой грузоподъёмности; и с средними 

элементами S-образной формы. При этом в различных категориях 

присутствуют варианты исполнения, из различных материалов, 

позволяющих обеспечить нашим Заказчикам дополнительные 

преимущества.

Основные технические характеристики изделий: 

■ Высокая грузоподъёмность и малый прогиб под нагрузкой

■ Различные варианты исполнения и материалы

■ Компактная конструкция

■ Малый вес направляющих и плавность хода под нагрузкой

■ Длительный срок службы

■ Высокая надёжность

Предпочтительные области применения:

■ Железнодорожный транспорт (обслуживаемые выдвижные 

модули и аккумуляторные блоки )

■ Автомобилестроение

■ Строительство и машиностроение

■ Специальное оборудование
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Рис. 2

Рис. 3

Рис. 4

Рис. 5

Рис. 6

Направляющие частичного выдвижения

Направляющими частичного выдвижения называют направляющие, 

длины хода которых близки к 50% от их длины в сложенном 

положении. В систему входят сама направляющая и каретка. Такая 

система позволяет обеспечить высокую механическую жёсткость и 

надёжность крепления полезной нагрузки к несущей конструкции.

Направляющие полного выдвижения

Направляющими полного выдвижения называют направляющие, 

длины хода которых близки к 100% от их длины в сложенном поло-

жении. Такие направляющие включают в себя три элемента, разли-

чающиеся по своей конструкции и размерам.

Направляющие сверхвыдвижения

Направляющими сверхвыдвижения называют направляющие, 

способные выдвигаться на длину хода, составляющую до 200% от 

их длины в сложенном положении. Применение промежуточных 

элементов, обладающих высоким моментом инерции, позволяет 

придать системе превосходную механическую жёсткость в 

сочетании с высокой грузоподъёмностью при максимальном 

выдвижении.

Направляющие высокой грузоподъёмности

Изделия данной серии представляют собой специальное 

исполнение направляющих полного выдвижения, способных 

выдвигаться на длины хода, близкие к 100% от их длины в 

сложенном положении, и отличаются наличием в их конструкции 

высокопрочного промежуточного элемента с сечением двутавровой 

формы и двух кареток. Эти направляющие полного выдвижения 

специально разработаны для перемещения особо тяжёлых грузов 

с минимальным прогибом и с обеспечением высокой общей 

механической жёсткости системы.

Направляющие с S-образным профилем

Изделия данной серии представляют собой специальное исполнение 

направляющих полного выдвижения, способных выдвигаться на 

длины хода, близкие к 100% от их длины в сложенном положении, 

и отличаются наличием в их конструкции двух кареток и одного 

промежуточного элемента с сечением S-образной формы.

Преимуществами этих направляющих полного выдвижения 

являются их высокая механическая жёсткость и компактность 

конструкции.



Hegra RailHegra Rail

HR-4

2 Вид изделий в сечении - обзор
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Направляющие полного выдвижения

Направляющие сверхвыдвижения



HR-5

Hegra RailHegra Rail

H
R

Fig. 19
H2H080

Грузоподъёмность см. на стр. HR-22

Fig. 18

Fig. 20 Fig. 21
LTH30

Грузоподъёмность см. на стр. HR-24

LTH45

Грузоподъёмность см. на стр. HR-27

Fig. 22 Fig. 23

Fig. 24 Fig. 25

HGT060

Грузоподъёмность см. на стр. HR-31

HGT100

Грузоподъёмность см. на стр. HR-33

HGT080

Грузоподъёмность см. на стр. HR-32

m n

Y m n E n m Y

C

Länge L

Hub H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79

80

H2D080-0800

60

32

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D J BDJ

GG

A

K

FF

80

36

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100

10
0

44

 20 

 3
0 

 26 

 4
5 

H1T150

Versions are available on request

Грузоподъёмность см. на стр. HR-21

15
0

64

HGT120, HGT150, HGT200, HGT240

Versions are available on request

Грузоподъёмность см. на стр. HR-33

HGT120: A = 44, B = 120

HGT 150: A = 56, B = 150

HGT 200: A = 72, B = 200

HGT 240: A = 74, B = 240

A

B

HGS060

Грузоподъёмность см. на стр. HR-37

Fig. 26 Fig. 27
LTF44

Грузоподъёмность см. на стр. HR-35

17

60

 12 

 4
3 

Hаправляющие высокой грузоподъёмности

Направляющие с S-образным профилем
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Рис. 28

Примечания:

■ Рекомендуется монтировать горизонтально

■ Вертикальный монтаж по запросу

■ Под запрос изделия могут поставляться с нестандартной длиной хода

■ Все приведённые данные по грузоподъёмности указаны для пары 

телескопических направляющих

■ Крепёжные винты, используемые при монтаже любых телескопиче-

 ских систем, должны соответствовать классу прочности «10.9»

■ Штатные упоры / ограничители хода, встроенные в изделия, пред-

 назначены для останова ненагруженной системы, соответственно

 сепаратора. Просьба предусмотреть при монтаже дополнительные

 упоры, достаточные для останова всей системы, включая полезную

 нагрузку 

■ Не все предлагаемые к изделиям аксессуары (блокираторы, 

демпферы, синхронизирующие диски, фиксаторы) могут 

использоваться в комбинации друг с другом. Более подробную 

информацию можно получить, обратившись в нашу службу 

технической поддержки.

■ У оснащённых блокираторами моделей «HGT» следует учитывать 

различия между право- и левосторонними вариантами.

■ Диапазон рабочих температур: LTH  от -20 до +170 °C

■ Диапазон рабочих температур: LTH ...S  от -20 до +50 °С

■ В стандартном исполнении телескопические направляющие из 

алюминия и нержавеющей стали поставляются несмазанными. 

Поставка данных изделий со смазкой по запросу.

■ Просьба учесть возможные отличия размеров изделий, 

выполненных из нержавеющей стали, от изделий, выполненных 

из обычных материалов. Более подробную информацию можно 

получить, обратившись в нашу службу технической поддержки.

Эксплуатационные характеристики:

■ Диапазон рабочих температур: от -20 до +170 °С

 (в отдельных случаях также от -30 до +250 °С)

 При температуре выше 80 ° C все резиновые детали, если они 

есть, должны быть удалены.

■ Максимальная скорость хода: 0,8 метра в секунду, с учётом 

специфики конкретного применения.

■ Доступны различные материалы и варианты антикоррозийной 

защиты

■ По запросу доступны специальные исполнения имеющие в кон-

струкции направляющей блокираторы, фиксаторы, или демпферы   

Внимание! 

Грузоподъёмность телескопических направляющих в исполнении 

из алюминия составляет - 40 %, из нержавеющей стали - 60 % от 

указанных номинальных значений, при условии, что телескопические 

направляющие из алюминия и нержавеющей стали доступны для 

заказа.

Технические характеристики

Подвижный элемент

Средний элемент

Сепаратор с шариками

Стационарный элемент

Подвижный элемент

Средний элемент

Сепаратор с шариками

Стационарный элемент
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HTT030

Рис. 29

Табл. 1

Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих X1* X2 Y m n E С P Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HTT 30

250 130 1100

on 
request

15 7.5 50 50

- -

50 125

4

300 180 1200 100 150

350 230 1150 150 175

400 260 1100 200 200

450 310 1050 250 225

500 340 1000 300 250

550 370 950 150

50 -

275

6

600 400 900 175 300

650 430 850 200 325

700 460 800 225 350

750 490 750 250 375

800 520 700 275 400

850 550 650 300 425

900 600 600 325 450

950 630 550 350 475

1000 660 500 375 500

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40%, а из нержавеющей стали - 60% от указанных номинальных значений,  
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»). 
* У изделий с ходом в двух направлениях размер Х1 = 7,5 мм.

Грузоподъёмность и размеры
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Табл. 2

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих X1* X2 Y m n E С P Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HTT 40

250 130 2100

on 
request

15 7.5 50 50

- -

50 125

4

300 180 2250 100 150

350 230 2350 150 175

400 260 2450 200 200

450 310 2550 250 225

500 340 2500 300 250

550 370 2450 150

50 -

275

6

600 400 2400 175 300

650 430 2350 200 325

700 460 2300 225 350

750 490 2250 250 375

800 520 2150 275 400

850 550 2050 300 425

900 600 1950 325 450

950 630 1800 350 475

1000 660 1650 375 500

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).
* У изделий с ходом в двух направлениях размер Х1 = 7,5 мм.

HTT040

Рис. 30Все размеры указаны в мм

4 Грузоподъёмность и размеры
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Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих X1* X2 Y m n E С P Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HTT 50

300 180 2500

on 
request

15 7.5 50 50

- -

100 150

4

350 230 2600 150 175

400 260 2700 200 200

450 310 2800 250 225

500 340 2900 300 250

550 370 2850 150

50 -

275

6

600 400 2800 175 300

650 430 2700 200 325

700 460 2600 225 350

750 490 2500 250 375

800 520 2400 275 400

850 550 2300 300 425

900 600 2200 325 450

950 630 2100 350 475

1000 660 2000 375 500

1100 700 1850 425 525

1200 760 1650 475 550

HTT050

Рис. 31Все размеры указаны в мм

Табл. 3Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).
* У изделий с ходом в двух направлениях размер Х1 = 7,5 мм.

C0ax

C0rad

X
Y m n E n m Y

X

C
Длина L

Длина хода H

1 2

P

J B

A

V
D

K

G

F

1

18

60

J G J1 G1
HTT050 30 12
HTT060 40 12

HTT050-0550
HTT060-0550
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HTT

Рис. 32Все размеры указаны в мм
1 Крепёжные отверстия с зенковкой типа “V” под винты с потайной головкой по стандартам «DIN 7991» / «ISO 10642»

Тип Типоразмер А B J G K D D1 F V1 Масса

[кг/м]

HTT 

30 15 30 16 10 15
-

-

M6 M5 2.4

40 18.5 40 25
12

20
M8 M6

4.3

50 19.5 50 30 12.5 25 5.6

X

P

Länge L

Y m n E n m Y
X

C

Hub H

2

1

J B

A

V

G

K

F

15

30

1

J = 16
G = 10

HTT030-0550

Табл. 4

Y m n E n m Y
X

C
Länge L

Hub H

2

X
P

1

J B

V

A

G
K

F

1

18,5

40

J = 25
G = 12

HTT040-0550

X
Y m n E n m Y

X

C
Länge L

Hub H

1 2

P

J B

A

V
D

K

G

F

1

18

60

J G J1 G1
HTT050 30 12
HTT060 40 12

HTT050-0550
HTT060-0550

HTT030 HTT040 HTT050
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HVC045, HVC050, HVC058, HVC075

Рис. 33Все размеры указаны в мм

Табл. 5

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих X1 X2 Y m n E С P Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HVC 45

300 300 1150

on 
request

7.5 7.5 50 50

-

-

100

- 4

350 350 1200 150

400 400 1200 200

450 450 1150 250

500 500 1150 300

550 550 1100 150

-

275

6

600 600 1050 175 300

650 650 1000 200 325

700 700 950 225 350

750 750 900 250 325

800 800 850 275 50 400

850 850 800 300

-

425

900 900 750 325 450

950 950 700 350 475

1000 1000 650 375 500

1100 1100 500 425 50

1200 1200 400 475 600

C0ax

C0rad

XX

Длина L

Y m n E n m Y
C

Длина хода H

1 2

P

D B

A

V
K

J

G

F

1

26

75

J G J1 G1
HVC045 16 10
HVC050 20 12
HVC058 25 12
HVC075 30 12

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550
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Табл. 6

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих X1 X2 Y m n* E* С P Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HVC 50

300 300  1400

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 1450 150

400 400 1500 200

450 450 1450 250

500 500 1400 300

550 550 1350 150

50 -

275

6

600 600 1300 175 300

650 650 1250 200 325

700 700 1200 225 350

750 750 1150 250 325

800 800 1100 275 400

850 850 1050 300 425

900 900 1000 325 450

950 950 950 350 475

1000 1000 900 375 500

1100 1100 800 425 550

1200 1200 700 475 600

1300 1300 600 525 650

1400 1400 500 575 700

1500 1500 400 625 750

* При использовании направляющих полного выдвижения со встроенными блокираторами, работающими при полном выдвижении (VO), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (VB), изменяются следующие размеры:  
размер «n» уменьшается на 35 мм, а размер «E» увеличивается до 120 мм.
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Табл. 7

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих X1 X2 Y m n* E* С P Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HVC 58

300 300 2000

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 2050 150

400 400 2100 200

450 450 2050 250

500 500 2000 300

550 550 1950 150

50 -

275

6

600 600 1900 175 300

650 650 1850 200 325

700 700 1800 225 350

750 750 1750 250 325

800 800 1700 275 400

850 850 1650 300 425

900 900 1600 325 450

950 950 1500 350 475

1000 1000 1450 375 500

1100 1100 1350 425 550

1200 1200 1250 475 600

1300 1300 1150 525 650

1400 1400 1050 575 700

1500 1500 1000 625 750

Грузоподъёмность аправляющих из ержавеющей стали составляет 60% от указанных номинальных значений.
* При использовании направляющих полного выдвижения со встроенными блокираторами, работающими при полном выдвижении (VO), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (VB), изменяются следующие размеры:  
размер «n» уменьшается на 35 мм, а размер «E» увеличивается до 120 мм.
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Табл. 8

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих X1 X2 Y m n* E* С P Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HVC 75

300 300 3200

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 3250 150

400 400 3300 200

450 450 3250 250

500 500 3200 300

550 550 3150 150

50 -

275

6

600 600 3100 175 300

650 650 3050 200 325

700 700 3000 225 350

750 750 2950 250 325

800 800 2900 275 400

850 850 2850 300 425

900 900 2800 325 450

950 950 2750 350 475

1000 1000 2700 375 500

1100 1100 2600 425 550

1200 1200 2500 475 600

1300 1300 2350 525 650

1400 1400 2200 575 700

1500 1500 2050 625 750

1600 1600 1900 675 800

1700 1700 1750 725 50

1800 1800 1600 775 900

1900 1900 1450 825 950

2000 2000 1300 875 1000

* При использовании направляющих полного выдвижения со встроенными блокираторами, работающими при полном выдвижении (VO), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (VB), изменяются следующие размеры:  
размер «n» уменьшается на 35 мм, а размер «E» увеличивается до 120 мм.
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HVC

Рис. 34Все размеры указаны в мм
1 Крепёжные отверстия с зенковкой типа “V” под винты с потайной головкой по стандартам «DIN 7991» / «ISO 10642»

Тип Типоразмер А B J G K D F V1 Масса

[кг/м]

HVC

45 20.5 45 16 10 11.5
22 M6 M5

4.00

50 22.1 50 20

12

14 5.10

58 24 58 25 13 32
M8 M6

6.50

75 26 75 30 20 35 9.30

Табл. 9

XX

Länge L

Y m n E n m Y

C

Hub H

1 2

P

D B

A

V
K

J

G

F

1

26

75
J G J1 G1

HVC045 16 10
HVC050 20 12
HVC058 25 12
HVC075 30 12

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550
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H1C075

Рис. 35Все размеры указаны в мм

Табл. 10

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

X1 X2 Y m n E С P Количество 
отверстий

H1C 75

300 450 1200

7.5 7.5 50 50

-

50

100

- 4

350 525 1250 150

400 600 1300 200

450 675 1350 250

500 750 1300 300

550 825 1200 150

-

275

6

600 900 1150 175 300

650 975 1100 200 325

700 1050 1050 225 350

750 1125 1000 250 325

800 1200 950 275 400

850 1275 900 300 425

900 1350 850 325 450

950 1425 800 350 475

1000 1500 750 375 500

1100 1650 650 425 550

1200 1800 550 475 600

1300 1950 450 525 650

1400 2100 350 575 700

1500 2250 200 625 750

C0ax

C0rad

P

Y
X

m n E n m Y
X

C
Длина L

Длина хода H

1 2

J B

G

A
V

D
K

F

1

30,1

75

J = 20
G = 10

H1C075-0550
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Рис. 36Все размеры указаны в мм
1 Крепёжные отверстия с зенковкой типа “V” под винты с потайной головкой по стандартам «DIN 7991» / «ISO 10642»

Тип Типоразмер А B J G K D F V1 Масса

[кг/м]

H1C 75 30 75 20 10 20 35 M6 M6 8.60

Табл. 11

P

Y
X

m n E n m Y
X

C
Länge L

Hub H

1 2

J B

G

A

V

D
K

F

1

30,1

75

J = 20
G = 10

H1C075-0550
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H1T060, H1T080

Рис. 37Все размеры указаны в мм

Табл. 12

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

Y m n E С Количество отверстий

М6 M8

H1T 60

300 450 2400

50 50

- -

100

8 4

350 525 2500 150

400 600 2550 200

450 675 2600 250

500 750 2600 300

550 825 2550 150

50 - 12 6

600 900 2500 175

650 975 2450 200

700 1050 2400 225

750 1125 2350 250

800 1200 2300 275

850 1275 2250 300

900 1350 2200 325

950 1425 2150 350

1000 1500 2100 375

1100 1650 2000 425

1200 1800 1850 475

1300 1950 1700 525

1400 2100 1550 575

1500 2250  1400 625

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).

C0ax
C0rad

m n

Y m n E n m Y

Длина L
C

Длина хода H

J B

A
K

DJ

GG

FF

1

1

1
44

80

J G J1 G1
H1T060 25 12 40 10
H1T080 30 12 50 12

H1T060-0550
H1T080-1100
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Табл. 13

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

Y m n E С Количество отверстий

M8 M10

H1T 80

500 750 3100

100 100

- -

100

4 8

550 825 3150 150

600 900 3200 200

650 975 3150 250

700 1050 3100 300

750 1125 3000 350

800 1200 2900 400

850 1275 2800 450

900 1350 2700 500

950 1425 2600 550

1000 1500 2500 600

1100 1650 2280 300

100 - 6 12

1200 1800 2060 350

1300 1950 1840 400

1400 2100 1620 450

1500 2250 1400 500

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).
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H1T100, H1T150

Рис. 38Все размеры указаны в мм

Табл. 14

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

Y m n E С Количество 
отверстий

H1T 100

700 1050 5500

100 200

- -

100

8

750 1125 5500 150

800 1200 5300 200

850 1275 5100 250

900 1350 4700 300

950 1425 4500 350

1000 1500 4300 400

1100 1650 4000 150

200 - 12

1200 1800 3700 200

1300 1950 3400 250

1400 2100 3100 300

1500 2250 2900 350

1600 2400 2600 400

1700 2550 2300 450

1800 2700 2000 500

1900 2850 1700 550

2000 3000 1400 600

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D
1 J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

49

10
0 J G J1 G1

H1T100 40 12 70 15
H1T150 70 15 100 20

H1T100-1100
H1T150-1100
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По запросу доступны исполнения и типоразмеры.

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Грузоподъемность пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

H1T 150

700 7000

2000 2300

… …

Табл. 15Грузоподъёмность направляющих из алюминия 
составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 
60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов 
доступны для заказа (см. раздел «Технические 
характеристики»).

H1T

Рис. 39Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B J J1 G G1 K D D1 F F1 Масса

[кг/м]

H1T

60 40.5 60 25 40

12

10 19 22
-

M8

M6 12.90

80 44 80 30 50 12 25 30
M10

18.60

100 51 100 40 70 15 27.5 45 25 28.60

Табл. 16

m n

Y m n E n m Y

Länge L
C

Hub H

J B

A

K
DJ

GG

FF

1

1

1

44

80

J G J1 G1
H1T060 25 12 40 10
H1T080 30 12 50 12

H1T060-0550
H1T080-1100

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D
1

J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

49

10
0 J G J1 G1

H1T100 40 12 70 15
H1T150 70 15 100 20

H1T100-1100
H1T150-1100

H1T060
H1T080

H1T100
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H2H080

Рис. 40Все размеры указаны в мм

Табл. 17

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

Y m n E С Количество 
отверстий

H2H 80

500 1000

on request 100 100

- -

100

8

550 1100 150

600 1200 200

650 1300 250

700 1400 300

750 1500 350

800 1600 150

100 - 12

850 1700 175

900 1800 200

950 1900 225

1000 2000 250

1100 2200 300

1200 2400 350

1300 2600 400

1400 2800 450

1500 3000 500

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79
80

J = 50
G = 15

H2D080-0800
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Y m n E n m Y

C

Länge L

Hub H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79

80
J = 50
G = 15

H2D080-0800

Рис. 41Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B J G K D F Масса

[кг/м]

H2H 80 79+-1 80 50 15 25 30 M10 34.80

Табл. 18
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LTH30 RF

Рис. 42

Табл. 19

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары направляющих m

[мм]

n 

[мм]

Количество 
отверстий

C
0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

LTH 30

250 285 404

По запросу

25

100

3
300 323 1008 50

350 377 1042 25
4

400 416 1136 50

450 485 1164 25
5

500 523 1470 50

550 577 1464 25
6

600 615 1402 50

650 685 1230 25
7

700 723 1186 50

750 777 1100 25
8

800 815 1066 50

850 884 962 25
9

900 923 936 50

950 977 882 25
10

1000 1015 858 50

1050 1084 792 25
11

1100 1123 772 50

1150 1176 736 25
12

1200 1215 720 50

Длина хода

Длина L

 m  n  n  n 

 B
 

 A 

 F
 

4 Грузоподъёмность и размеры

C0radC0rad
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LTH30 KF

Рис. 43

Длина хода

Длина

 50  50  =  50  =  50 

 m 

 n 

 B
 

 A 

 F
 

Табл. 20

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары направляющих m

[мм]

n 

[мм]

Количество 
отверстий

C
0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

LTH 30

250 285 404

По запросу

-

150
4

300 323 1008 200

350 377 1042 250

6

400 416 1136 175 300

450 485 1164 200 350

500 523 1470 225 400

550 577 1464 250 450

600 615 1402 275 500

650 685 1230 300 550

700 723 1186 325 600

750 777 1100 350 650

800 815 1066 375 700

850 884 962 400 750

900 923 936 425 800

950 977 882 450 850

1000 1015 858 475 900

1050 1084 792 500 950

1100 1123 772 525 1000

1150 1176 736 550 1050

1200 1215 720 575 1100

C0radC0rad
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Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары направляющих m

[мм]

n 

[мм]

Количество 
отверстий

C
0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

LTH...S 30

300 310 816

По запросу

50

100

3
350 364 880 75

400 402 994 50
4

450 472 1032 75

500 510 1330 50
5

550 564 1498 75

600 618 1392 50
6

650 671 1276 75

700 725 1178 50
7

750 764 1138 75

800 817 1060 50
8

850 871 992 75

900 925 932 50
9

950 979 878 75

1000 1017 856 50
10

1050 1071 810 75

1100 1109 790 50
11

1150 1179 732 75

1200 1217 718 50 12

Табл. 21

LTH30 S

Вариант «… S» c упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

Длина хода H

 M6  M6 

Длина

 m  n  m  n 

 F
 

 A 

 B
 

Рис. 44

4 Грузоподъёмность и размеры
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Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары направляющих m

[мм]

n 

[мм]

Количество 
отверстий

C
0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

LTH 45

250 276 2610

По запросу

25

100

3
300 310 2824 50

350 388 2820 25
4

400 422 2842 50

450 478 2864 25
5

500 512 2900 50

550 590 2764 25
6

600 624 3032 50

650 680 3252 25
7

700 714 3346 50

750 770 3084 25
8

800 826 2860 50

850 882 2666 25
9

900 916 2614 50

950 972 2450 25
10

1000 1028 2306 50

1050 1084 2178 25
11

1100 1118 2144 50

1150 1174 2034 25
12

1200 1230 1934 50

1250 1286 1842 25
13

1300 1320 1818 50

1350 1376 1738 25
14

1400 1410 1716 50

1450 1488 1596 25
15

1500 1522 1578 50

Табл. 22

LTH45 RF

Длина хода

 m  n  n  n 

Длина

 B
 

 A 

 F
 

Рис. 45

C0radC0rad
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Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары направляющих m

[мм]

n 

[мм]

Количество 
отверстий

C
0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

LTH 45

250 276 2610

По запросу

-

150

4300 310 2824 200

350 388 2820 250

400 422 2842 175 300

6

450 478 2864 200 350

500 512 2900 225 400

550 590 2764 250 450

600 624 3032 275 500

650 680 3252 300 550

700 714 3346 325 600

750 770 3084 350 650

800 826 2860 375 700

850 882 2666 400 750

900 916 2614 425 800

950 972 2450 450 850

1000 1028 2306 475 900

1050 1084 2178 500 950

1100 1118 2144 525 1000

1150 1174 2034 550 1050

1200 1230 1934 575 1100

1250 1286 1842 600 1150

1300 1320 1818 625 1200

1350 1376 1738 650 1250

1400 1410 1716 675 1300

1450 1488 1596 700 1350

1500 1522 1578 725 1400

Табл. 23

LTH45 KF

Рис. 46

Длина хода

 50  50  =  50  =  50 

 m 

 n 

Длина

 B
 

 A 

 F
 

4 Грузоподъёмность и размеры

C0radC0rad
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LTH45 S

Рис. 47

Табл. 24

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары направляющих m

[мм]

n 

[мм]

Количество 
отверстий

C
0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

LTH...S 45

300 310 1316

По запросу

50

100

3
350 366 1832 75

400 422 1666 50
4

450 456 2154 75

500 512 1972 50
5

550 568 2200 75

600 624 2204 50
6

650 680 2426 75

700 714 2942 50
7

750 770 3084 75

800 826 2860 50
8

850 882 2666 75

900 916 2614 50
9

950 972 2450 75

1000 1028 2306 50
10

1050 1084 2178 75

1100 1118 2144 50
11

1150 1174 2034 75

1200 1230 1934 50
12

1250 1286 1842 75

1300 1320 1818 50
13

1350 1376 1738 75

1400 1410 1716 50
14

1450 1488 1596 75

1500 1522 1578 50 15

Длина 

 n  m  m  n 

Длина хода H 

 M8  M8 

 A 
 B

 

 F
 

Вариант «… S» c упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

C0radC0rad
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 A 

 B
 

 J
 

 G  G 

 J
 

 K
 

 F
 

 F
 

LTH

Рис. 48Все размеры указаны в мм

 A 

 B
 

 J
 

 G  G 

 J
 

 K
 

 F
 

 F
 

Тип Типоразмер А B J G K F Масса

[кг/м]

LTH
30 20 30 16.2 5.0 15.0 M6 3.5

45 26 45 25.5 6.1 22.5 M8 6.0

Табл. 25

LTH30 LTH45

Тип Типоразмер Шаг изменения 
длины хода [мм]

LTH
30 15,4

45 22

Нестандартные длины хода изделий серии “LTH”
Под нестандартными понимаются длины хода, отличные от стандарт-

ных, т.е. указанных в каталоге длин. Любые нестандартные длины хода 

должны быть кратны значениям, приведённым в Табл. 26. Данное 

ограничение обусловлено конструкцией шарикового сепаратора.

Табл. 26

Любое изменение длины хода влечёт за собой изменение грузоподъ-

ёмности системы относительно указанных в каталоге значений. Бо-

лее подробную информацию на этот счёт можно получить, обратив-

шись в службу технической поддержки компании „Rollon“.
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HGT060, HGT080, HGT100, HGT120, HGT150, HGT200, HGT240

Рис. 49Все размеры указаны в мм

Табл. 27

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих Y m n E С Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HGT 60

400 400 5250

on 
request

50 50

- -

200

8450 450 5350 250

500 500 5400 300

550 550 5500 150

50 - 12

600 600 5400 175

650 650 5350 200

700 700 5250 225

750 750 5100 250

800 800 4900 275

850 850 4700 300

900 900 4500 325

950 950 4300 350

1000 1000 4050 375

1100 1100 3700 425

1200 1200 3300 475

1300 1300 2900 525

1400 1400 2500 575

1500 1500 2100 625

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D J BDJ

GG

A
K

FF

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100
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Табл. 28

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих Y m n E С Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HGT 80

500 500 9000

on 
request

100 100

- -

100

8

550 550 9250 150

600 600 9350 200

650 650 9200 250

700 700 9050 300

750 750 8800 350

800 800 8600 400

850 850 8350 450

900 900 8100 500

950 950 7850 550

1000 1000 7550 600

1100 1100 7150 300

100 - 12

1200 1200 6700 350

1300 1300 6200 400

1400 1400 5700 450

1500 1500 5200 500

1600 1600 4600 550

1700 1700 4100 600

1800 1800 3600 650

1900 1900 3000 700

2000 2000 2500 750

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).
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Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Грузоподъёмность 
пары направляющих

C
0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HGT

120

700 11500

30 %
C

0rad

2000 4700

150

700 13900

2000 7000

200

700 15000

2000 10000

240

700 17500

2000 12500

Табл. 29

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 
направляющих Y m n E С Количество 

отверстий
C

0rad

[Н]
C

0ax

[Н]

HGT 100

700 700 11000

on 
request

100 200

- -

100

8

750 750 10750 150

800 800 10500 200

850 850 10250 250

900 900 10000 300

950 950 9750 350

1000 1000 9500 400

1100 1100 9000 150

200 - 12

1200 1200 8500 200

1300 1300 7900 250

1400 1400 7300 300

1500 1500 6700 350

1600 1600 6100 400

1700 1700 5450 450

1800 1800 4800 500

1900 1900 4100 550

2000 2000 3400 600

Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от указанных номинальных значений, 
при условии, что изделия из этих материалов доступны для заказа (см. раздел «Технические характеристики»).

По запросу доступны исполнения и типоразмеры.

…
…

…
…

… …

… …

Табл. 30Грузоподъёмность направляющих из алюминия 
составляет 40 %, а из нержавеющей стали - 60 % от 
указанных номинальных значений, при условии, что 
изделия из изделия доступны для заказа (см. раздел 
«Технические характеристики»).
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HGT

Рис. 50Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B J G K D F Масса

[кг/м]

HGT

60 32 60 40 10 19 22 M6 11.70

80 36 80 50 12 25 30
M10

17.50

100 44 100 70 15 27.5 45 27.60

Табл. 31

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D J BDJ

GG

A

K

FF

80

36

J G J1 G1
HGT060 40 10
HGT070 45 12
HGT080 50 12
HGT100 70 15
HGT120 80 15
HGT150 100 20
HGT200 140 25
HGT240 180 25

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100

HGT060
HGT080
HGT100
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LTF44

Рис. 51Все размеры указаны в мм

Длина L Длина хода H

15 25 m n n m 25 15

Табл. 32

Тип Типоразмер Длина

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность 
пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

Стационарная и подвижная 
направляющие

Количество 
отверстий

m
[мм]

n
[мм]

LTF 44

200 210 228 60

- 5

225 235 260 72.5

250 260 288 85

275 285 324 97.5

300 310 360 110

325 335 392 122.5

350 360 420 135

375 385 452 147.5

400 410 492 160

425 435 524 172.5

450 460 552 185

500 510 624

100

110

7

550 560 684 135

600 610 768 160

650 660 816 185

700 710 888

150

160

750 760 948 185

800 810 1020 210

850 860 1080 235

900 910 1152 260

950 960 1224 285

1000 1010 1296 310

C0radC0rad
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Рис. 52Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B J G K D F Вес одной 
направляющей

[кг/м]

LTF44 44 12 43 11.3 6.5 11.5 20 M5 2.7

Табл. 33

LTF44
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HGS060

Рис. 53Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер Длина 

L
[мм]

Длина хода

H
[мм]

Грузоподъёмность пары 

направляющих

C
0rad

[Н]

Y m n E С Количество 
отверстий

HGS 60

250 250 1000

50 50

- -

50

4

300 300 1250 100

350 350 1350 150

400 400 1400 200

450 450 1400 250

500 500 1400 300

550 550 1350 150

50 - 6

600 600 1300 175

650 650 1250 200

700 700 1200 225

750 750 1150 250

800 800 1050 275

850 850 950 300

900 900 850 325

950 950 750 350

1000 1000 650 375

Табл. 34Грузоподъёмность направляющих из алюминия составляет 40% от указанных номинальных значений.

C0ax

C0rad

Y m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

K
D

J

J

G

G
A

B

F

F

22

80

J G J1 G1
HGS045 12 8
HGS060 16 10
HGS080 25 12
HGS100 32 12
HGS120 40 15
HGS150 50 15

HGS045-0550
HGS060-0550
HGS080-0550
HGS100-0550
HGS120-0550
HGS150-0550
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HGS

Рис. 54Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B J G K D F Масса

[кг/м]

HGS 60 17 60 16 10 16 28 M6 6.00

Табл. 35

Y m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

K
D

J

J

G

G

A

B

F

F

22

80

J G J1 G1
HGS045 12 8
HGS060 16 10
HGS080 25 12
HGS100 32 12
HGS120 40 15
HGS150 50 15

HGS045-0550
HGS060-0550
HGS080-0550
HGS100-0550
HGS120-0550
HGS150-0550
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Доступные опции (применяемость зависит от варианта телескопической направляющей)

Механизмы блокировки позволяют заблокировать направ-

ляющие «Hegra» в крайнем положении. Это позволяет на-

дёжно воспрепятствовать неконтролируемому выдвижению 

или складыванию направляющей. Механизмы блокировки 

могут быть выполнены в виде стопорных штифтов или шпи-

лек. Такая конструкция позволяет обеспечить безопасность 

персонала и материальных ценностей прежде всего при ис-

пользовании изделий на подвижных объектах - например, на 

транспорте. У оснащённых блокираторами моделей «HGT» 

следует учитывать различия между право- и левосторонними 

вариантами.

Блокиратор(ы)

Рис. 55 Рис. 56

В телескопических направляющих полного выдвижения с дву-

сторонним ходом, промежуточный элемент сам по себе пере-

мещается практически неуправляемо. Его точное положение 

внутри системы точно определено лишь для системы, нахо-

дящейся в полностью выдвинутом состоянии. Опциональные 

синхронизирующие диски позволяют обеспечить управляемое 

перемещение этого промежуточного элемента. За счёт этого 

можно избежать неконтролируемых перемещений этого эле-

мента, если такие перемещения являются нежелательными. 

Пример:

синхронизирующие диски могут использоваться в складских 

направляющих, способных выдвигаться в обе стороны.

Синхронизирующий диск

Рис. 57

Телескопические направляющие «Hegra» могут оснащаться 

демпферами, смягчающими останов системы в закрытом 

положении. Выполненными из пластмассы или эластомера 

демпферы обеспечивают более тихую работу направляющих, 

а также более мягкий останов и повышенное сопротивление 

системы в конце хода.

Демпфер(ы)

Рис. 59 Рис. 60

Рис. 58

Аксессуары

Примечание: Не ко всем изделиям подходят все предлагае-

мые аксессуары (например, такие, как блокираторы, демп-

феры, синхронизирующие диски, фиксаторы); помимо этого, 

не все аксессуары могут использоваться в комбинации друг 

с другом.  За дополнительной информацией просьба обра-

щаться к разделу «Технические характеристики» и/или в нашу 

службу технической поддержки.

Телескопические направляющие «Hegra Rail» могут фиксиро-

ваться по положению шариковыми упорными фиксаторами. 

Последние позволяют предотвратить случаи нежелательного 

случайного срабатывания телескопической системы.

Фиксатор(ы)
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Допустимые погрешности монтажа
Монтаж 

Длина (мм) ≥ 150 < 420  ≥ 420 < 1050  ≥ 1050 < 2840

Допуски (мм)  ± 0,5  ± 0,8   ± 1,2

Погрешности при монтаже не должны превышать предельно допу-

стимых, компенсируемых конструкцией направляющих, отклонений 

по ширине, составляющих ± 0,5 мм. Ко всем остальным размерам 

применяются значения предельно допустимых отклонений (допу-

сков), содержащихся в стандарте DIN ISO 2768-1 (m).

Грузоподъёмность
Указанная номинальная грузоподъёмность всегда относится к од-

ной паре телескопических направляющих, смонтированных верти-

кально. Такая грузоподъёмность обеспечивается при соблюдении 

следующих условий:

� Монтаж с креплением к абсолютно жёстким несущим конструк-

циям

� Равномерное распределение полезной нагрузки по всей длине 

подвижного элемента направляющей

� Крепление телескопических направляющих к ровной твёрдой по-

верхности через все предусмотренные крепёжные отверстия

� Использование крепёжных винтов надлежащей длины: длина 

резьбовой части винта должна быть < толщины подвижного эле-

мента направляющей, поскольку в противном случае возможно 

повреждение шарикового сепаратора

� Вертикальный монтаж телескопических направляющих

Вертикальный монтаж Горизонтальный монтаж

Если в конкретном случае соблюсти все вышеуказанные условия 

не представляется возможным, специалисты нашей технической 

службы будут рады помочь Вам с расчётами реальной грузоподъём-

ности направляющих в существующих у Вас условиях.

Монтаж изделий в горизонтальной ориентации приводи к уменьше-

нию их грузоподъёмности.

Жизненный цикл
Под жизненным циклом изделия понимается период от монта-

жа телескопической направляющей до её выхода из строя по 

причине износа.

На продолжительность жизненного цикла влияют следующие 

факторы:

� Нагрузка

� Точность монтажа

� Взаимопараллельность направляющих (при их использова-

нии в паре)

� Механическая жёсткость несущих конструкций

� Удары и вибрации

� Температуры эксплуатации

� Смазка (соблюдение предписанных интервалов техобслужи-

вания)

Рис. 61 Рис. 62

Рис. 63

Выбор подходящей телескопической 
направляющей
В процессе подбора телескопической направляющей под конкрет-

ные требования следует учитывать следующие факторы:

� Требуемая грузоподъёмность

� Доступные типоразмеры (высота, ширина, длина направляю-

щих)

� Требуемый тип выдвижения (частичное, полное или иное вы-

движение)

� Длина хода

� Требуемые материал и тип обработки поверхности

Техническая информация
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Тип покрытия
толщина 12 - 15 мкм

Испытания по «DIN 
EN ISO 9227» на 

устойчивость к соляной 
атмосфере

«Reach» / 
«RoHS»

Электролитическое цинкование около 400 часов да

Химическое никелирование свыше 700 часов да

Табл. 36

Рис. 64

Прогиб
При попарной эксплуатации направляющих с учётом требований, 

приведённых выше в разделе «Грузоподъёмность», максимальный 

прогиб стальных направляющих под нагрузкой составляет 1% 

от длины выдвижения (длины хода). Пример: Длина выдвижения 

составляет 500 мм -> максимальный прогиб под полной нагрузкой 

составит 5 мм

Прогиб ≈ 1 % длина хода

Диапазон рабочих температур
Телескопические направляющие допускается эксплуатировать в 

температурном диапазоне от -20 до +170 °C. По запросу возможно 

обеспечить эксплуатацию направляющих при температурах ниже 

нуля (но не ниже -30 °C) и/или при температурах до +250 °C прось-

ба предварительно проконсультироваться с инженерами нашей 

технической поддержки. Для обеспечения нормальной работы на-

правляющих в расширенных температурных диапазонах требуется 

специальная смазка. При температуре выше 80 ° C все резиновые 

детали, если они есть, должны быть удалены. При применении 

демпферов диапазон рабочих температур ограничен значениями в 

-20 °и +50 °C.

Защита от коррозии
В стандартных вариантах исполнения изделия всех серий постав-

ляются с защитным электролитическим цинковым покрытием с 

последующей пассивацией, соответствующим стандартам «Reach» 

/ «RoHs». Для обеспечения более высокой степени защиты от кор-

розии мы можем изготовить направляющие с цинковым никелиро-

ванием и шариками из нержавеющей стали. Обзор доступных вари-

антов покрытий:

Смещение шариковых сепараторов
Выдвижение телескопической направляющей обеспечивается ша-

риками, находящихся в сепараторе, внутри её конструкции. По этой 

причине выдвигать, соответственно складывать телескопические 

направляющие всегда следует до конца, на полную длину хода - в 

противном случае может возникнуть смещение шариковых сепа-

раторов. Такое смещение возникает вследствие проскальзывания, 

причём после возникновения смещения довести направляющие до 

крайних положений становится возможным лишь с применением 

дополнительного усилия. В автоматизированных системах, для ком-

пенсации таких возможных смещений, необходимо предусматри-

вать либо достаточный запас мощности, либо запас по длине хода.

По запросу мы готовы разрабатывать и реализовывать технические 

решения под конкретные требования Заказчиков. Просьба без свя-

зываться с нами при возникновении любых вопросов.

Усилие перемещения направляющих
Усилие, которое требуется для перемещения направляющих, зави-

сит от производственных допусков, от нагрузки, а также от прогиба 

телескопических направляющих. С учётом нагрузки, и прогиба те-

лескопической направляющей под этой нагрузкой, усилие закрытия 

направляющей выше, чем усилие её выдвижения, поскольку закры-

тие сопровождается движением груза вверх по уклону, образовав-

шемуся вследствие такого прогиба.

Смазка
По запросу изделия могут поставляться с альтернативными видами 

смазки - например, соответствующими требованиям пищевой про-

мышленности, или способными работать в температурных диапа-

зонах, отличных от стандартного. Телескопические направляющие, 

выполненные из алюминия или нержавеющей стали, поставляются 

без смазки.

Зазоры и преднатяг
Телескопические направляющие стандартно устанавливаются без 

люфта. Для получения более подробной информации обратитесь в 

техническую поддержку Rollon.

* Более подробную информацию по более высоким значениям преднатяга можно получить, 
обратившись в службу технической поддержки компании "Rollon".

Классы преднатяга

Увеличенный зазор Нулевой зазор
Увеличенный 

преднатяг

G
1

Стандарт K
1

Табл. 37
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Рис. 65

Правила монтажа
� Необходимо использовать все крепёжные отверстия, и винты 

надлежащей длины.

� Монтировать телескопические направляющие допускается 

только на надёжных поверхностях.

� Просьба учесть, что в несущих конструкциях мы применяем 

крепёжные отверстия типа «F» по «DIN 74», вследствие толщины 

материала наших профилей потайные головки винтов несколько 

выступают над поверхностью профиля, и в ответных деталях под 

них надлежит выполнить соответствующие зенковки.

Пример HG50

Минимальная фаска 2 x 45˚

Сквозное отверстие  + 1 мм

Зенковка DIN 74 Form F

Винт с потайной головкой DIN EN ISO 10642
(взаимозаменяемо с  DIN 7991)

Обслуживание
Регулярно  следует осуществлять визуальный осмотр изделий, 

удаляя с их поверхностей посторонние частицы и смазывая «сухие» 

направляющие смазкой для роликоподшипников. Это позволяет 

уменьшить потери на трение, защитить компоненты, и продлить 

срок службы системы. Межсмазочные интервалы в каждом 

конкретном случае должны определяться индивидуально с учётом 

конкретных условий эксплуатации, таких, как нагрузка, условия 

окружающей среды, скорость перемещений, температура, наличие 

загрязнений, и др, но не реже чем 1 раз в 6 месяцев.
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H
R

HGTX080 0500 0600 EG VO DG B Z R

Право- или левосторонний вариант

Альтернативное покрытие

Двойной ход

Демпфер(ы)

Блокиратор(ы)

Фиксатор(ы)

Величина выдвижения

Длина в закрытом положении

Тип, материал и типоразмер

Hegra Rail

Примечания по кодам заказа: типоразмер всегда выражается трёхзначным числом; длина направляющей и её хода всегда выражается 

четырёхзначным числом, причём в качестве префиксов используются нули (0).

Не все поля подлежат обязательному заполнению. Неиспользуемые поля оставляют незаполненными (пустыми).

Пример кода заказа: HGTX08O-0500-06OO-EG-VO-DG-B-Z-R

Код заказа
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Тип

HTT частичное выдвижение, холоднотянутый профиль с мехобработкой

HVC полное выдвижение, одинарный С-образный профиль

H1C сверхвыдвижение на 150%, одинарный С-образный профиль

H1T сверхвыдвижение на 150%, холоднотянутый профиль с мехобработкой

H2H сверхвыдвижение на 200 %, холоднотянутый профиль с мехобработкой

LTH направляющие высокой грузоподъёмности

HGT направляющие высокой грузоподъёмности

LTF направляющие с S-образным профилем

HGS направляющие с S-образным профилем

Аксессуары

отсутствуют

EO с фиксацией в выдвинутом положении

EG с фиксацией в закрытом положении

EB с фиксацией в закрытом и открытом положениях

VO с блокировкой в выдвинутом положении

VG с блокировкой в закрытом положении

VB с блокировкой в закрытом и выдвинутом положениях

DG с демпфированием в закрытом положении

B с двойным ходом

BM с двойным ходом и синхронизирующим диском

Материал

сталь

А алюминий

X* нержавеющая сталь

Покрытие

пассивация

Z электролитические цинкование

N никелирование      

E бесцветное анодирование    

Ориентация

L левосторонний вариант   

R правосторонний вариант   

Нестандартные варианты / конфигурации   

S01 нестандартный вариант (по чертежу)  

C01 конфигурация (нестандартная длина хода, шарики из нержавеющей 
стали, специальная смазка)   

* Возможно применение различных сортов нержавею-

щей стали, а также - опционально - “электрохимиче-

ского полирования”. Для уточнения доступных вари-

антов просьба обращаться в нашу службу технической 

поддержки. 

* Для обработки Вашего заказа на телескопические 

системы из нержавеющей стали нам необходим код 

предпочитаемого Вами материала. Просьба принять 

во внимание следующее: стандартными материалами, 

используемыми нами для изготовления направляющих 

и кареток, являются нержавеющие стали марок «V2А» 

(«1.4301» по стандарту «DIN», «AISI 304» по стандарту 

«AISI») и «V4A» («1.4571» и «AISI 316Ti» соответствен-

но), причём нержавеющие шарики изготавливаются из 

стали «1.4034» («AISI 420»).

Код заказа

Алматы (7273)495-231 
Ангарск (3955)60-70-56 
Архангельск (8182)63-90-72 
Астрахань (8512)99-46-04 
Барнаул (3852)73-04-60 
Белгород (4722)40-23-64 
Благовещенск (4162)22-76-07 
Брянск (4832)59-03-52 
Владивосток (423)249-28-31 
Владикавказ (8672)28-90-48 
Владимир (4922)49-43-18 
Волгоград (844)278-03-48 
Вологда (8172)26-41-59 
Воронеж (473)204-51-73 
Екатеринбург (343)384-55-89 
Иваново (4932)77-34-06 
Ижевск (3412)26-03-58 
Иркутск (395)279-98-46 
Казань (843)206-01-48 

Калининград (4012)72-03-81 
Калуга (4842)92-23-67 
Кемерово (3842)65-04-62 
Киров (8332)68-02-04 
Коломна (4966)23-41-49 
Кострома (4942)77-07-48 
Краснодар (861)203-40-90 
Красноярск (391)204-63-61 
Курган (3522)50-90-47 
Курск (4712)77-13-04 
Липецк (4742)52-20-81 
Магнитогорск (3519)55-03-13 
Москва (495)268-04-70 
Мурманск (8152)59-64-93 
Набережные Челны (8552)20-53-41 
Нижний Новгород (831)429-08-12 
Новокузнецк (3843)20-46-81 
Новосибирск (383)227-86-73 
Ноябрьск (3496)41-32-12 

Омск (3812)21-46-40 
Орел (4862)44-53-42 
Оренбург (3532)37-68-04 
Пенза (8412)22-31-16 
Пермь (342)205-81-47 
Петрозаводск (8142)55-98-37 
Псков (8112)59-10-37 
Ростов-на-Дону (863)308-18-15 
Рязань (4912)46-61-64 
Самара (846)206-03-16 
Санкт-Петербург (812)309-46-40 
Саранск (8342)22-96-24 
Саратов (845)249-38-78 
Севастополь (8692)22-31-93 
Симферополь (3652)67-13-56 
Смоленск (4812)29-41-54 
Сочи (862)225-72-31 
Ставрополь (8652)20-65-13 
Сургут (3462)77-98-35 

Сыктывкар (8212)25-95-17 
Тамбов (4752)50-40-97 
Тверь (4822)63-31-35 
Тольятти (8482)63-91-07 
Томск (3822)98-41-53 
Тула (4872)33-79-87 
Тюмень (3452)66-21-18 
Улан-Удэ (3012)59-97-51 
Ульяновск (8422)24-23-59 
Уфа (347)229-48-12 
Хабаровск (4212)92-98-04 
Чебоксары (8352)28-53-07 
Челябинск (351)202-03-61 
Череповец (8202)49-02-64 
Чита (3022)38-34-83 
Якутск (4112)23-90-97 
Ярославль (4852)69-52-93 

 
Россия +7(495)268-04-70 
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